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Для задачі раціонального розкрою прямокутного  матеріалу 
довжиною Dl та шириною Sh надеталі )(1 S та )(2 S з кутами повороту   

та β функцією цілі є коефіцієнткорисної площі P , якийє відношенням 

сумарної площі S деталей )(1 S та )(2 S , що розмішені на матеріалі, до 
площі матеріалу :ShDlS   

ShDl

S

S

S
P


 

, 

де Dl довжина матеріалу, Sh щирина матеріалу, 
Сумарна площа деталей ЅΣ, які розмістилися на матеріалі довжиною 

Dl та шириною Sh  залежить від параметрів решітки gamanW


 21 , 

за якою побудована схема розкрою виконана укладка та площі 
деталей )(1 S , )(2 S з кутами повороту   та β. Тоді 

                         ЅΣ )),,,(),,,((max 221
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 - визначають кількість деталей )(1 S та 
)(2 S ,  розташованих на матеріалі  довжиною Dl та шириною Sh . 

Для цього застосуємо опорну функцію )(H , якавизначає на якій 
мінімальній відстані від границі прямокутної області довжиною Dl та 
шириною Sh  у напрямку кута φ може знаходитися полюс (фіксована точка 
в середині деталі відносно якої задаються координати вершин на 
зовнішньому контурі цієї деталі), щоб можна було гарантувати  
розміщення цієї деталі в прямокутної області довжиною Dl та 
шириною Sh . 

Для випадку, коли деталь )(1 S  розміщається у вузлах базової 
решітки, а деталь )(2 S  розміщається у вузлах решітки, яка зміщена 
відносно базової решітки на вектор g


, маємо: 
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Для випадку, коли деталь )(2 S  розміщається у вузлах базової 
решітки, а деталь )(1 S  розміщається у вузлах решітки, яка зміщена 
відносно базової решітки на вектор g


, маємо: 
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В результаті було отримано аналітичне представлення функції цілі 
задачі раціонального системного розміщення двох видів плоских 
геометричних об’єктів з різною конфігурацією зовнішнього контуру в 
прямокутній області довжиною Dl та шириною Sh .Ця функція цілі 
показує залежність коефіцієнткорисної площі від векторів решітки 

gamanW


 21 таопорної функції )(H . 


