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Система автоматичного керування маніпуляторами на рухомих 

платформах є ключовим елементом сучасної робототехніки, забезпечуючи 

точність і надійність в умовах постійного руху [1]. У цій роботі розроблено 

адаптивний алгоритм стабілізації, що в реальному часі контролює 

положення маніпулятора навіть у нестабільних умовах. Використання 

інерційних сенсорів, цифрового компаса та постійне зчитування стану 

сервоприводів дозволяє системі реагувати на зміну швидкості та 

прискорення платформи, мінімізуючи коливання та забезпечуючи чіткість 

виконання завдань. Унікальною функцією є те, що система не дозволяє 

платформі виїхати за радіус максимального виліту маніпулятора, це 

забезпечує незмінне положення об’єкту в захваті маніпулятора навіть при 

втручанні людського фактору [2]. 

Система інтегрована з пультом дистанційного керування, що дає 

можливість обирати режими роботи маніпулятора: повністю ручне 

керування маніпулятором; повністю ручне керування рухомою 

платформою; одночасне ручне керування платформою та маніпулятором з 

частковим втручанням систем стабілізації.  

Розроблена система може використовуватися у сферах, де потрібна 

точна робота з об'єктами в умовах динамічного середовища та в складних 

умовах, де людям працювати небезпечно. Завдяки стабільності та точності 

виконання рухів система забезпечує надійність та безпеку операцій, що 

підвищує загальну продуктивність і розширює можливості автоматизації в 

багатьох галузях. 
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