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СТРУКТУРНІ ПЕРЕТВОРЕННЯ СКЛАДНОГО МЕХАНІЗМУ 

ТРЕТЬОГО КЛАСУ 

Виконано структурний аналіз механізму, що складається з трьох вхідних 

механізмів і двох послідовно з’єднаних між собою структурних груп ланок, 

відповідно, третього і другого класів. Зроблено висновок, що дослідження 

такого механізму можна проводити як механізму другого класу. 

STRUCTURAL TRANSFORMATIONS OF A COMPLEX 

MECHANISM OF THE THIRD CLASS 

A structural analysis of the mechanism, consisting of three input mechanisms 

and two sequentially connected structural groups of links, of the third and second 

classes, respectively, was performed. It was concluded that the study of such a 

mechanism can be carried out as a mechanism belonging to the second class. 

Для визначення послідовності дослідження складних плоских 

шарнірно-важільних механізмів попередньо виконують їх структурно-

кінематичний аналіз [1-5]. 

Розглянемо механізм третього класу з трьома початковими 

механізмами, до яких одночасно приєднується структурна група ланок 

третього класу четвертого порядку, а потім група ланок другого класу 

другого порядку. Механізм в своїй структурі має три ведучі ланки, що 

обертаються та рух яких є визначеним. 

Для структурного дослідження механізму умовно зупиняємо 

ланки 2 та 3. Формула будови такого механізму має вигляд: 

Рис. 1 – Формула будови 
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Послідовність дослідження механізму обумовлена наявністю 

умовно іншої ведучої ланки, а саме кривошипу 6. Механізм набуває 

вигляду механізму другого класу, а подальша послідовність 

структурного аналізу механізму відповідає наступній формулі будови: 

Рис. 2 – Формула будови 

Досліджуємо влив руху ланки 2, для чого ланки 1, 3 вважаємо 

умовно нерухомими. Структурна будова механізму набуває вигляду 

формули (Рис 1), тому структурні дослідження проводимо згідно з 

наступною формулою будови: 

Рис. 3 – Формула будови 

Досліджуємо влив руху ланки 3, для чого ланки 1, 2 вважаємо 

умовно нерухомими. Структурна будова механізму для подальшого 

дослідження проводимо згідно з наступною формулою будови: 

Рис. 4. Формула будови 

Вище наведені формули дозволяють стверджувати, що шляхом 

структурного перетворення складного механізму третього класу для 

його подальшого дослідження можна використовувати метод аналізу 

механізму другого класу. 
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